
モデルの説明：
S3B:	� FAGOR およびその他用のSSIプロトコルを用いるアブソリ

ュート角度エンコーダ。

S3BS:	� SIEMENS® (ソリューションライン) 用のSSIプロトコルを用い
るアブソリュート角度エンコーダ。

S3BF:	� FANUC® (αおよびαi) プロトコルを用いるアブソリュート角度
エンコーダ。

S3BM:	� MITSUBISHI® CNCプロトコルを用いるアブソリュート角度エ
ンコーダ。

S3BP:	� PANASONIC® (Matsushita) プロトコルを用いるアブソリュー
ト角度エンコーダ。

S3BD:	� FAGOR およびその他用のFeeDat® プロトコルを用いるアブ
ソリュート角度エンコーダ。

S3BD + EC-PA-DQ1-M:
SIEMENS® (ソリューションラインおよびSinumerik One) 用
のDRIVE-CLiQ® プロトコルを用いる(*)アブソリュート角度エ
ンコーダ。

S3BBC:	BiSS® C プロトコルを用いるアブソリュート角度エンコーダ。

(*)  承認待ち 。

特性
S3B S3BS S3BF S3BM S3BP S3BD S3BD + EC-PA-DQ1-M S3BBC

測定 目盛り付きガラスディスクを使用 測定 目盛り付きガラスディスクを使用 測定

精度 ± 2 秒角 ± 2 秒角

出力信号 1 Vpp – – (2)

分解能 / 
1回 転当たりの位置値の最大数

23 ビット (8 388 608 位置値)
1 Vpp: 16 384 パルス/回転

αi: 28 ビット (268 435 456 位置値)
α: 27 ビット (134 217 728 位置値)

28 ビット (268 435 456 位置値) 26 ビット (67 108 864 位置値)

最大周波数 400 kHz、1 Vpp の場合 – –

電気的許容回転数 < 1500 min-1 < 3000 min-1 < 3000 min-1

供給電圧 3.8 ~ 14V DC; < 250 mA (5V 負荷なし) 3.8 ~ 14V DC; < 250 mA (5V 負荷なし)

最大ケーブル長 75 m (1) 100 m 50 m 30 m 100 m 最大 100 m (4) 50 m

機械的許容回転数 10000 min-1 10000 min-1

慣性モーメント ローター: 35 · 10-6  kgm2

ステータ: 5 · 10-3  kgm2
ローター: 35 · 10-6  kgm2

ステータ: 5 · 10-3  kgm2

回転トルク（20 ºCにて） < 0.01 Nm < 0.01 Nm

シャフトの負荷 軸方向：10 N
半径方向：10 N

軸方向：10 N
半径方向：10 N

最大振動 100 m/s2 (55 ... 2000 Hz) IEC 60068-2-6 100 m/s2 (55 ... 2000 Hz) IEC 60068-2-6

最大衝撃 200 m/s2 (6 ms) IEC 60068-2-27 200 m/s2 (6 ms) IEC 60068-2-27

動作温度 0 °C ～ 60 °C 0 °C ～ 60 °C

保管温度（パッケージ内） -20 °C ... 60 °C -20 °C ... 60 °C

質量 1.6 kg 1.6 kg

保護等級 IP 64 DIN 40050 (標準) 
> IP 64 (DIN 40050) 角度エンコーダで 0,8 ± 0,2 barの加圧エアを使用 (3)

IP 64 DIN 40050 (標準) 
> IP 64 (DIN 40050) 角度エンコーダで 0,8 ± 0,2 barの加圧エアを使用 (3)

接続 内臓コネクター付き 内臓コネクター付き
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寸法 (mm)

注記： 設置の詳細な情報はマニュアルを参照。

(1)  最大ケーブル長についてはご相談ください。
(2)  アナログ出力信号についてはご相談ください。

(3)  詳細についてはAI-1000 フィルターユニットのカタログを参照ください。
(4)  CNCモデルにより異なる（SIEMENS@説明書をご確認ください）。
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(1)  SIEMENS® （ソリューションラインおよびSinumerik One）用のDRIVE-CLiQ® プロトコルを用いるEC-PA-DQ1-Mを追加で使用。
(2)  ピュアデジタルモデルのみ。SSI非対応。
(3)  過去モデルとの互換性維持のため。
(4)  SSI、BiSS® C　非対応。

注記： �すべてのプロトコルにおいて、1回転当たりの位置値と精度の組み合わせが可能であるものではありません。

注文識別
角度エンコーダの例:  S3BF-28-D170-2

S3 B F 28 D170 2
シャフトのタイプ：
• S3: �ソリッドシャフト

アブソリュートエンコーダを
識別する文字

通信プロトコル：

• ブランク: SSI プロトコル (FAGOR)
• D: FeeDat®  プロトコル (FAGOR) (1)
• S: SSI SIEMENS® (SL) プロトコル
• F: FANUC® (αおよびαi) プロトコル
• M: MITSUBISHI® CNC プロトコル
• P: PANASONIC® (Matsushita) プロトコル
• BC: BiSS® C プロトコル

１回転あたりの絶対位置値：

• 23 ビット (8 388 608 位置値)
• 26 ビット (67 108 864 位置値) (2)
• 27 ビット (134 217 728 位置値) (3)
• 28 ビット (268 435 456 位置値) (4)

外径：

• D170: 170 mm

精度：

• �2: ± 2 秒角
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