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Os transdutores medem a posicao real dos
eixos da maquina sem o efeito de qualquer
imprecisao mecéanica. Evitam-se os erros
produzidos pelas imprecisées mecanicas
da maquina porque o transdutor esta unido
diretamente a guia da maquina e, desta
forma, fornece a posicao real da maquina ao
controlador. Algumas das fontes potenciais
de erros em uma maquina ferramenta, tais
como erros de passo do fuso, folgas entre
engrenagens e o comportamento térmico
da maquina, podem ser minimizadas com o
uso dos transdutores.

Metodologia de medicéo

A Fagor Automation utiliza dois métodos de medicéo em
seus transdutores incrementais:

¢ Cristal graduado: Para os transdutores lineares com
curso de medicédo de até 3.040 mm se utiliza 0 método
de transmissao otica. O feixe de luz emitida pelo LED
atravessa o cristal gravado e a reticula antes de alcangar
os fotodiodos receptores. O periodo dos sinais elétricos
gerados ¢ igual ao passo da graduagao.

® Aco graduado: Para os transdutores lineares com curso
de medida superior a 3.040 mm se utiliza o principio da
auto-imagem através de iluminagéo com luz difusa, refletida
sobre a régua de ago graduado. O sistema de leitura
Gtica é constituido por um LED como fonte de iluminagao
da régua, uma tela (tipo rede) que forma a imagem e um
elemento fotodetector monolitico situado no plano da

imagem, especialmente projetado e patenteado pela Fagor
Automation.

Tipos de transdutores incrementais

¢ Transdutor linear: Apropriados para aplicagdes em
maquinas fresadoras, mandriladoras, tornos e retificadoras

com velocidades de avanco de até 120 m/min e niveis de
vibragbes de até 10 g.

¢ Transdutor rotativo: Utilizados como sensores de
medicao para movimentos de rotagéo, velocidade angular
e também para movimentos lineares de mecanismos
tipo fuso. S&o muito utilizados em maquinas-ferramenta,
equipamentos para trabalho de madeira, robos,
manipuladores de materiais, etc.

Projeto estanque

Neste projeto, a escala graduada do transdutor linear &
protegida por um perfil de aluminio estanque. Os labios de
vedagao de elevada durabilidade protegem a régua graduada
de contaminantes industriais e respingos de liquidos a
medida que o captador se desloca ao longo do perfil.

O cabecote de leitura e a régua graduada formam um par
equilibrado que permite transmitir o movimento da maquina

e capturar de forma precisa a sua posicdo. O captador se
desloca sobre a régua graduada com um minimo de atrito.

Para protegéo adicional contra contaminagéo, ambas as
extremidades do transdutor e do cabegote de leitura podem
ser conectados a linha de ar comprimido.
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Escala graduada

Cursor

Labios de vedacao

Cabega leitora

Entrada de ar em ambos os lados Entrada de ar na cabeca leitora

Transdutor linear
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Sinais de referéncia (I,

O sinal de referéncia consiste de uma marca gravada ao
longo do cristal graduado, que ao ser percorrida pelo sistema
de medicéo gera um sinal em forma de pulso. Os sinais de
referéncia séo utilizados para configurar ou restabelecer a
posicao de zero da maquina e, especialmente, para evitar
possiveis erros decorrentes de deslocamento acidental dos
eixos enquanto o controlador a que estao conectados tenha
estado desconectado.

Os encoders da Fagor Automation dispdem de dois tipos de

sinais de referéncia:

¢ Incrementais: O sinal de referéncia obtido esta
sincronizado com 0s pulsos de contagem para garantir a
perfeita repetibilidade da medida.

Lineares: Um a cada 50 mm de deslocamento.
Rotativos: um sinal por volta.

e Codificados: Nos encoders lineares, cada sinal de
referéncia codificado esté separado do sinal seguinte
por uma distancia diferente, de acordo com uma
fungéo matematica pré-definida. O valor da posicao
é restabelecido percorrendo dois sinais de referéncia
consecutivos. Isto é muito Util para eixos de curso longo

quando o deslocamento necessario para recuperar a

posigao atual € minimo, evitando-se assim perdas de

tempo no restabelecimento da posicao zero da magquina



TR ANSDUTORE S

Sao0 sinais complementares em conformidade com a
norma EIA Standard RS-422. Esta caracteristica junto

com uma terminagao de linha de 120 Q, par torcido e uma
blindagem total, proporciona uma maior imunidade a ruidos

eletromagnéticos provocados pelo ambiente circundante.

Caracteristicas

Sinais

A /A, B, /B, I /]

Nivel do sinal

VH> 2,5V Ih= 20 mA
VL< 0,5V I.=20 mA
com 1 m de cabo

Referéncia 1o de 90°

Sincronizada con A e B

Tempo de comutacgao

t+/t-< 30ns
com 1 m de cabo

Periodo T

conforme modelo

Méx. comprimento do cabo

50 metros

Impedancia de carga Zo= 120 Q entre diferenciais

Caracteristicas

Sinais A B,/

Nivel do sinal A, B, I Vi >3,5VIH=4mA
VL<04ViL=4mA

com 1 m de cabo

Referéncia I, de 90° Sincronizada con A e B

t+/t-< 30ns
com 1 m de cabo

Tempo de comutagao

Periodo T conforme modelo

Méx. comprimento do cabo 20 metros

Perdas de tensé&o no cabo provocadas
pelo consumo do transdutor

A alimentacao requerida para um transdutor TTL deve ser
5V+5%. Mediante uma expressao simples pode-se calcular
0 comprimento maximo do cabo em fungéo da secdo dos
cabos de alimentacéo:

Lmax = (Vcc-4,5)* 500 / (Zcasorkm* Imax)

Exemplo

Vee = BV, IMAX = 0,2 Amp (Com carga de 120 Q)
Z (1 mm2) = 16,6 O/Km (Lmax= 75 m)
Z (0,5 mm?) = 32 O/Km (Lmax= 39 m)
Z (0,25 mm?) = 66 /Km (Lmax= 19 m)
Z (0,14 mm?) = 132 Q/Km (Lmax= 9 m)

(Encoder)

Comprimento do cabo
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(Transdutores)

Comprimento do cabo

>
>

Sé&o sinais senoidais complementares cujo valor diferencial
entre eles é de 1 Vpp centralizado sobre Vece.

Esta caracteristica junto com uma terminacéo de linha de
120 Q, par torcido e uma blindagem total, proporciona uma
maior imunidade a ruidos eletromagnéticos provocados pelo

ambiente circundante.

Caracteristicas

1V —

0,8—]

0,6

0,4—]

0,2—]

0,0

20 40 60 80 100 120 140
metros
(Transdutores)
0,14 mm?2
0,09 mm?

Comprimento do cabo

I | I | I | I | I | I | I I L
20 40 60 80 100 120 140

metros

Sinais A, /A B, /B, 1o, /1
Vapp 1V +20%, -40%
Vepp 1V +20%, -40%
DC offset 25V+05V
Periodo do sinal conforme modelo
Méax. comprimento do cabo 150 metros
A, B centralizado: |V1-Vz| / 2 Vop <0,065
Relagéo A&B: Vapp / Vepp 0,8+1,25
Defasamento A&B: 90°+10°
Amplitude Ip: Vi, 02+0,8V
Largura Io: L+R Io_min: 180°
Io_typ: 360°
Io_max: 540°
Sincronismo Ip: L, R 180°+90°

Perdas de tensdo no cabo provocadas
pelo consumo do transdutor

A alimentagéo requerida para um transdutor 1 Vpp deve ser
5V+10%. Mediante uma expressao simples pode-se calcular
0 comprimento maximo do cabo em fungéo da se¢do dos
cabos de alimentagao:

Lmax = (Vcc-4,5)* 500 / (Zcaso/km™® Imax)

Exemplo

Voo = 5V, IMAX= 0,1 Amp

Z (1 mm2) = 16,6 O/Km  (Lmax= 150 m)
Z (0,5 mm?) = 32 Q/Km (Lmax= 78 m)
Z (0,25 mm?) = 66 O/Km (Lmax= 37 m)
Z (0,14 mma2) = 132 O/ Km (Lmax= 18 m)

Atenuacao dos sinais de 1 Vpp,
originada pela segao dos cabos
Além da atenuacao originada pela freqliéncia de trabalho,

existe outra atenuacgao nos sinais, originada pela se¢ao do
cabo que se conecta ao transdutor.



I N C R E

M ENT A I S

LINEARES

Caracteristicas gerais

Medicao

Precisao da fita
Velocidade maxima
Vibragao maxima

Forca de
deslocamento

Temperatura
ambiente de trabalho

Temperatura de
armazenamento

Peso
Umidade relativa

Protecdo

Cabeca leitora

Por meio de escala de ago inoxidavel,
de 100 um de passo de marca

+5pum
120 m/min.
109

<5N
0°C...50°C

-20°C...70°C

1,50 kg + 4 kg/m
20...80%

IP 53 (padrédo)
IP 64 (DIN 40050) mediante a pressurizagdo
dos transdutores lineares a 0,8 + 0,2 bar

Com conector incorporado

Caracteristicas especificas

Resolucao

Marcas de referéncia Iy

Sinais de saida

Periodo T dos sinais
de saida

Frequéncia limite

Comprimento do cabo
permitido

Tensao de alimentacéo

5pm 1um Até 0,1 pm

FT, FX, FP: cada 50 mm
FOT, FOX, FOP: I codificado

LM TTL LI TTL diferenciais U 1 Vpp

20 um 4 um 100 pm
100 kHz 500 kHz 20 kHz
20m 50 m 150 m

5V £10%, <100 mA

5V + 5%,100 mA (sem carga) .

Especiamente projetado para aplicagdo em maquinas
standard de até 30 metros de curso de medicdo. Com
referéncias de maquina I a cada 50 mm ou codificadas,

e conector incorporado no cabegote de leitura. O passo da
graduacéo da régua é de 0,1 mm. Os cursos de medicao
superiores a 4040 mm s&o obtidos mediante médulos.

Cursos de medicao em milimetros

e Cursos de medigao a partir de 440 mm até 30 m em
incrementos de 200 mm. Para comprimentos superiores
a 30 m, consultar a Fagor Automation.



Modelo F unitario Dimens®es em mm

CM + 287
30,5 CM + 226 30,5
7 76 u,\v
=10,05 — —
1 (— pam g PoE5
//O’IGW - e = y— )
wn
™~
<
65 33 n x 200 0,15 ) 168
200 0,15 200 0,15
. == o © “D
iRl 2 w [ 7z 1
¥|¥9| Wl
3 2 % N 9 I 7W
TR o & el @],
o) [ I
25| 40 @
10 +1,5 83
38 |25 90 //|0,3|A
CM
I, Néo codificado qa [, 20 | 50 | 50 | 50 |qgx50 | Curso de medicéo
' ' ' ' ‘ Guia da maquina
50,1 | 50,2 | 50,3 |
I, Codificado 12, 5 100 100 100 rx 100
Modelo F modular CM + 287
CM + 226
30,5 1398 m x 1400 L (1266-1466-1666-1866-2066-2266-2466) |30,5
7 76 Q
10,05 = —
Vi 0,1G : 4 o 9: 7777777 I o
i = 8 / f= g = )
L _ =
N~
ﬂ'—
65 33 n x 200 0,15 82 86
200 20,15 200 015 200 50,15 /0.3
1 o [F== o © [ I &)
Win|vn| 2 H w € { f f i?
Y| H| W ==
% o E V) i _ v} g
N R ® @ @]
0 LT Lo
25| 40 i
10 21,5 83
38 |25 90
CM
Curso de medicao
I, Nao codificado 121, 20| | 50 | 80 | 50 | ax50] ow] ¢
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Exemplo Transdutor Linear : FX - 36
Tipo de perfil: Tipo de marca de referéncia Iy: Tipo de sinal: Céd_igo do comprimento para
F: para distancias grandes e Espaco vazio: Incremental, o T: TTL de resolugao 5 pm pedidos:
uma marca a cada 50 mm o X: TTL diferencial de resolucdo 1 pm No exemplo (36) = 3640 mm

* O: Marcas codificadas ® P: Senoidal de 1 Vpp



I NCREMENT AI S

serie C

LINEARES

Especiamente projetado para aplicagdo em maquinas
Caracteristicas gerais standard de até 3040 mm de curso de medi¢ao. Com

Medigéio P e o e D SRl oee referéncias de maquina I, a cada 50 mm ou codificadas,

de 20 um de passo de marca € conector incorporado no cabegote de leitura.
Cielledieete et | S0 i Cursos de medicdo em milimetros
Vibragdo maxima 39 220270 @ 320 @ 370 @ 420 470 © 520 ¢ 620 720 ¢ 770
Forca de <5N 8200920 ¢ 1020 @ 1140 @ 1240 @ 1340 ® 1440 » 1540
GIEE CERIEED 1640 » 1740 © 1840 » 1940 » 2040 ® 2240 * 2440 * 2640
Temperatura 0°C..50°C 2840 ¢ 3040

ambiente de trabalho

Temperatura de

_ o, 0,
armazenamento AP TOE
Peso 1,2 kg + 2,5 kg/m
Umidade relativa 20...80%
Protecdo IP 53 (padrao)
IP 64 (DIN 40050) mediante a pressurizagao
dos transdutores lineares a 0,8 + 0,2 bar
Cabeca leitora Com conector incorporado

Caracteristicas especificas

Precisao +10 um +5um

Resolugao 5um 1 pm Até 0,1 um

CT, CX, CP: cada 50 mm de deslocamento

ELEEDE A BT COT, COX, COP: I, codificado

Sinais de saida LI TTL L1 TTL diferenciais U 1 Vpp
Periodo T dos sinais

de saida 20 um 4 um 20 um
Frequéncia limite 50 kHz 250 kHz 50 kHz
Comprimento do cabo

permitido 20m 50m 150 m
Tenséao de alimentagcao 5V + 5%,100 mA (sem carga) S

(sem carga)



Dimensdes em mm
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Exemplo Transdutor Linear : COP - 425

Tipo de perfil:
C: para espacos
largos

Tipo de marca de referéncia lo:

® Espaco vazio: Incremental,

uma marca a cada 50 mm
* O: Marcas codificadas

Guia da maquina
Curso de medigao

Tipo de sinal:

e T: TTL de resolucéo 5 pm

e X: TTL diferencial de resolugdo 1 um
* P: Senoidal de 1 Vpp

Curso

Para CM finalizado en 20 A=10

Para CM finalizado en 40 A=20

Para CM finalizado en 70 A=35

de medicao

encm:

No exemplo

(42)

=42 cm =420 mm

Precisao do transdutor
linear:

e5:£5um

e Espaco vazio: + 10 um



I NCREMENT AI S

serie V1

LINEARES

Caracteristicas gerais

Medicao Por meio de escala de cristal graduado,
de 20 pm de passo de marca

Velocidade maxima 60 m/min

Especiamente projetado para aplicagdo em maquinas
standard de até 1540 mm de curso de medicdo. Com
referéncias de maquina Iy a cada 50 mm ou codificadas,
e conector incorporado no cabegote de leitura (exceto a

série MK cujo cabecote de leitura standard inclui cabo de

Cursos de medicao em milimetros

40 () e 70 ® 120 @ 140 @ 170 @ 220 @ 270 ® 320 * 370

3 metros).
Vibragdo maxima 39
Forca de
deslocamento <SN
Temperatura 0°C...50°C

ambiente de trabalho

Temperatura de
armazenamento

-20°C...70°C

1140 ¢ 1240 » 1340 » 1440 » 1540

Peso 0,58 kg + 0,6 kg/m

Umidade relativa 20...80%

Protecdo IP 53 (padrao)
IP 64 (DIN 40050) mediante a pressurizagao
dos transdutores lineares a 0,8 + 0,2 bar

Cabeca leitora Com conector incorporado
(exceto MKT e MKX)

Caracteristicas especificas

(*) Nos modelos MT e MX.

420 @ 470 520 @ 620 720 ® 770 * 820 » 920 » 1020

Precisao

Resolugao

Marcas de referéncia Iy

Sinais de saida

Periodo T dos sinais
de saida

Frequéncia limite

Comprimento do cabo
permitido

Tensao de alimentacdo

10

+ 10 ym

5pum

+5pm + 10 ym

1 um

MKT e MKX: Iy cada 50 mm
MT, MTD, MX e MP: I cada 50 mm
MOT, MOX e MOP: I codificado

LI TTL L1 TTL diferenciais LI TTL

20 ym

50 kHz

20m 50m 20m

5V + 5%,100 mA (sem carga)

L1 TTL diferenciais

4 um

250 kHz

50m

+5um

Até 0,1 um

o 1 Vpp

20 um

50 kHz

150 m

5V +£10%, <100 mA
(sem carga)



Modelo M Dimensdes em mm
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Guia da maquina

Curso de medicdo

Exemplo Transdutor Linear : MOP - 425

Tipo de perfil:
M: para
espacos
reduzidos

Tipo de marca de referéncia lo:

e Espaco vazio: Incremental,
uma marca a cada 50 mm
* O: Marcas codificadas

Curso de medicao
encm:

Tipo de sinal:

o T: TTL de resolugéo 5 um

e TD: TTL diferencial de resolugao 5 um
o X: TTL diferencial de resolugéo 1 um
¢ P: Senoidal de 1 Vpp

No exemplo
(42) = 42 cm =420 mm

Para CM finalizadoen20 A= 10
Para CM finalizado en 40 A= 20
Para CM finalizadoen 70 A= 35

Precisao do transdutor
linear:

e5:+5um

e Espaco vazio: + 10 pm



I NCREMENT AI S

serie VIV

LINEARES

Caracteristicas gerais

Medicao Por meio de escala de cristal graduado,
de 20 pm de passo de marca

Velocidade maxima 60 m/min.

Vibragdo maxima 39

Forca de

deslocamento <SN
Temperatura 0°C...50°C

ambiente de trabalho

Temperatura de
armazenamento

Peso 0,58 kg + 0,5 kg/m
Umidade relativa 20...80%

-20°C...70°C

Protegdo IP 53 (padrao)
IP64 (DIN40050) mediante a pressurizagéo
dos transdutores lineares a 0,8 + 0,2 bar

Com conector incorporado
(exceto MMKT e MMKX)

Cabeca leitora

Caracteristicas especificas

Especiamente projetado para aplicagdo em maquinas
standard de até 520 mm de curso de medigao. Com
referéncias de maquina Io a cada 50 mm e conector
incorporado no cabegote de leitura (exceto a série MMK cujo
cabegote de leitura standard inclui cabo de 3 metros). O perfil
de pequenas dimensdes, 5 mm mais baixo que a série M,
possibilita sua instalagdo em espagos reduzidos.

Cursos de medicao em milimetros

40 (*) 70 (*) » 120 ® 140 » 170 ® 220 » 270 » 320 ¢ 370
420 470 520

(*) Nos modelos MMT e MMX.

Precisao + 10 um
Resolugao 5pum

Marcas de referéncia Iy

Sinais de saida LI TTL
Periodo T dos sinais de saida 20 um
Frequéncia limite 50 kHz
Comprimento do cabo permitido 20m

Tensao de alimentacéo

12

5V + 5%,100 mA (sem carga)

+5pum + 10 um +5pum
1 pm 0,1 um

Ip cada 50 mm

LI TTL diferenciais U 1 Vpp
4 um 20 pym
250 kHz 50 kHz
50 m 150 m

5V +£10%, <100 mA
(sem carga)



Dimensdes em mm

Modelo MM
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Exemplo Transdutor Linear : MMT-27

Tipo de sinal: Curso de medicdo en cm:
* T: TTL de resolucdo 5 pm

e X: TTL diferencial de resolugdo 1 um
® P: Senoidal de 1 Vpp

No exemplo

Tipo de pefil:
(27) =27 cm =270 mm

MM: para espacos muito reduzidos



I NCREMENT AI S

serie MITD-P-2R

LINEARES

Especiamente projetado para aplicagdo em maquinas
Caracteristicas gerais dobradeiras de até 1540 mm de curso de medig&o.

- ' ) transdutor linear é fornecid m uma rétula (junt
Medicao Por meio de escala de cristal graduado, O transdu care ecldo com uma rtuia (unta

de 20 um de passo de marca universal) para a movimentag&o do cabegote de leitura e

. L. ) um suporte de aluminio que € montado diretamente sobre

Velocidade maxima 60 m/min. L
a maquina.

Vibracdo maxima 39
Forca de S5 Cursos de medicao em milimetros
Seaccamento 40 ¢ 70 ¢ 120 » 140 o 170 » 220 270 320 ¢ 370 » 420
Temperatura 0°C...50 °C 470 ¢ 520 ¢ 620 @ 720 @ 770 © 820 ® 920 ® 1020 1140
ambiente de trabalho 1240 1340 ® 1440 ¢ 1540
Temperatura de
armazenamento R
Peso 0,58 kg + 2,43 kg/m
Umidade relativa 20...80%
Protecdo IP 53 (padrao)

IP64 (DIN40050) mediante a pressurizagéo
dos transdutores lineares a 0,8 + 0,2 bar

Cabeca leitora Com conector incorporado

Caracteristicas especificas

Precisao + 10 um
Resolugao 5pum

Marcas de referéncia Iy Duas Iy nas extremidades
Sinais de saida LI"1 TTL diferenciais
Periodo T dos sinais de saida 20 um
Frequéncia limite 50 kHz
Comprimento do cabo permitido 50m

Tenséao de alimentagcao 5V + 5%,100 mA (sem carga)

14



Modelo MTD-P-2R

Dimensdes em mm

[=1/10,1]G]
9 CM + 150
\ OXD6
19 CM + 130
‘ // 56 2XQ7
ol eeEee——-"@ =4
1 ! <
, 2l 5
T /
CM + 168
[/10,3]G]
9 CM + 150
32 19 ‘ CM + 130 2X06
® 0l v
7o) A ,”y 2 Z N~ -
ool & ° Y iy
TR He o) @] © HM—Q ® = [\2Xo7
— @ [ ] Top!
e
250 DIN 912 M6x16

Guia da maquina
Curso de medi¢ao

Exemplo Transdutor Linear : MTD-77 P-2R

Tipo de peffil: Tipo de sinal:
TD: TTL diferencial de resolugéao 5 pm

M: para espacios reducidos

A=10

Para CM finalizado en 20
A= 35

Para CM finalizado en 70

Marca de referencia lo:

Curso de medicao en cm:
Duas I nas extremidades

No exemplo
(77) =77 cm =770 mm



ROTATIVOS

Medicao
Precisao
Velocidade méaxima
Vibracao
Impacto

Momento de inércia
Conjugado de rotagcao
Tipo de eixo

Carga maxima en el eje

Peso

Caracteristicas ambientais:
Temperatura de funcionamento
Temperatura de armazenamento
Umidade relativa

Protegao

Fonte de luz

Frequéncia maxima

Sinal de referéncia Iy

Tensao de alimentacéo

Consumo

Sinais de saida

Comprimento do cabo permitido

SP

H/ HA

HP

Mediante disco graduado
+ 1/10 de passo
12000 rpm
100 m/seg?(10 + 2000 Hz)
300 m/seg? (11 m/seg)

16 gr/’em?

0,003 Nm (30 gr/cm)
max. a 20 °C
Eixo Saliente Eixo Vazado

Axial: 10 N
Radial: 20 N

0,3 kg

0°C...+70°C
-30 °C...+80 °C

98% sem condensar

IP 64 (DIN 40050). Em modelos S e SP: opcional IP 66

IRED (Diodo emissor infravermelhos)
200 kHz

Um sinal de referéncia por volta do transdutor

5V 5V 5V 5V

+5% (TTL)

LI1TTL diferenciais

50

+10% (1 Vpp) +5% (TTL)

70 mA tipico, 100 mA méx. (sem carga)

" 1Vpp LITTIL diferenciais
150 m

50m 150 m

+10% (1 Vpp)

U 1 Vpp

100
200
250
400
500
600
635
1000
1024
1250
1270
1500
2000
2500
3000

5000

SP

1000
1024
1250
1270
1500
2000
2500
3000
3600
4320
5000

100
200
250
400
500
600
635
1000
1024
1250
1270
1500
2000
2500
3000

HA

1024
1800
2000
2048
2500
3000
3600
4000
4096
5000
10000

HP

1000
1024
1250
1270
1500
2000
2500
3000



Modelos S, SP

Modelos H, HP

L: Min. 9 mm, max. 16 mm

Modelo HA 058

58
@50 h7

e

10
60

10 13

&

Dimensdes em mm

3x 120°

3xM 4 (r.u. 7,5)

QT

Rolamentos de base

min. 9mm

L

Eixo S

max. 16mm

= ([

@58
@50 h7

A\
0,5
Allen M3 x 12
0,11A
Exemplo Transdutor Rotativo: SP-1024-C5-R-12-IP 66
Modelo: Tipo de sinal: N° pulsgs/ Tipo de conector: Saida cabo: Voltagem: Protecgo:
¢ S: Eixo ® Espaco vazio: revolugdo: e Espaco vazio 1 mde e R: Radial ® Espaco vazio: ® Espaco vazio:
Saliente sinal quadrado cabo sem conector ¢ Eqnaco vazio: Alimentacéo Protecao padréo
® H: Eixo Vazado (TTL ou HTL) Werise g e, 8 e C: conector no corpo Axizug padrédo de 5V (IP 64)
 P: sinal senoidal CONNEI 12 ® 12: Alimentagdo e IP 66: Protecédo
1 Vpp * C5: cabode 1m opcional de 12 IP 66
com conector V (s6 para sinal
CONNEI 12 HTL)
Exemplo Transdutor Rotativo: HA - 221 32 - 2500
Em todos Tipo de bracadeira: Tamanho do Sinais de saida: Tipo de Conexao: Tensédo de N° pulsqs/
oscasos . cadeira ?gz) :vazado c1:A B, e e 1: Cabo radial (2 m) alimentacéo: revolucédo:
posterior . complementados ~* 2: Conector CONNEI 12 ¢ 1: Push-Pul (Ver tabela pag. 16)
e 2: Bragadeira * 1:10 mm radial incorporado (11-30 V)
frontal ®2:12mm « 3: Cabo radial (1 m) com ® 2: RS-422 (5 V)

conector CONNEI 12



acessorios

Cabos de conexao

Conexao a FAGOR

EC..T-D

Comprimentos: 1, 3, 6, 9 e 12 metros

Conector SUB D15 HD (Pino macho =)

Pin Sinal Cor Pin

1 A Verde ] 1
3 B Marrom 2
5 Iy Cinza 3
9 +5V Amarelo 4
11 oV Branco 5
15 Terra Malha 6
Carcaga Terra Malha 9
11
15

Carcaga

Acoplamentos para
transdutores rotativos

Acoplamentos para transdutores de eixo vazado

Modelo AF Modelo AC Modelo AL

Caracteristicas especificas

Maxima desalinhamento radial admissivel

Eﬂ” E 2 mm 1 mm 0,2 mm

Maxima desalinhamento angular admissivel

@ @ _ g0 50 40

Maxima desalinhamento axial admissivel

IEl 4’74} 7"77% +1,5mm — +0,2 mm

Maximo conjugado transmissivel 2 Nm 1.7 Nm 0.9 Nm
Rigidez em torgcao 1,7 Nm/rad. 50 Nm/rad. 150 Nm/rad.
Maxima velocidade de rotagédo 12000 rpm

18

EC..P-D

Comprimentos: 1, 3, 6, 9 e 12 metros

Conector SUB D15 HD (Pino macho =)

Cor
Verde

Amarelo

Azul

Vermelho

Cinza
Rosa
Marrom
Branco
Malha
Malha

casquillos AH

Casquillos para transdutores de eixo
vazado

Os transdutores de eixo vazado s&o
acompanhados de um acoplamento de
6 mm de didmetro (J 6).

Estes acoplamentos também podem ser
fornecidos nos seguintes diametros:

03,04,06,07,08e @10 mm, 1/4” e

arruela AD

Arruela para montagem do transdutor
rotativo modelos H, HP, S, SP.

38’




Fagor Automation néo se responsabiliza por possiveis erros de impressao ou transcricao neste catélogo e reservase o direito de efetuar, sem prévio aviso, modificagdes nas

caracteristicas de seus produtos. Os dados devem ser sempre conferidos com os apresentados nos manuais gue acompanham cada produto.



'MONDRAGON

FAGOR

FAGOR AUTOMATION

etail
Knowledge

Fagor Automation, S. Coop.
B° San Andrés, 19

E-20500 Arrasate - Mondragén
SPAIN

Tel.: +34 943 719 200

Fax.: +34 943 791 712

E-mail: info@fagorautomation.es

Empresa
Registrada

Fagor Automation esta habilitada
pelo Certificado de Qualidade ISO 9001 e
o Certificado C € para todos os seus produtos.

www.fagorautomation.com
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